Prazisions-
Schrittsysteme

Precision

ROtaStep Step Systems
Die Kupplungs-Brems-Kombination

Beschreibung RotaStep ist die ideale Lésung fir Anwendungen

! mit hoher Positioniergenauigkeit und der
Anforderung nach kurzen Reaktionszeiten sowie
langen Standzeiten ohne Wartung.

Eigenschaften:

e groBer Drehmomentbereich

« einstellbares Kupplungs- und Bremsmoment

¢ lange Standzeiten ohne Nachjustierung

* Wellenzapfen oder Hohlwelle am
Eingang/Ausgang fir die Montage von
Standardmotoren, Getriebe oder
Zahnriemenscheiben

e umfangreiches Steuerungsprogramm

Typische Anwendungen sind: Dosieren, Schneiden,
Bild 1 Verpacken, Thermoformen, Drucken, Sortieren,
Etikettieren, Stanzen

Systemaufbau Bild 2 zeigt das Prazisions-Schrittsystem bei der
Steuerung einer kontinuierlich laufenden
Packmaschine.

» RotaStep stoppt das Férderband, wenn auf dem
Zufihrband ein Paket fehlt und startet erneut
synchron zur Zufihrung, wenn das nachste
Paket durch eine Lichtschranke erkannt wird.
Das druckluftgesteuerte System RotaStep ist
wéahrend der gesamten, ungewdhnlich langen
Standzeit, wartungsfrei. (Je nach Anwendung
kénnen bis zu 300 Millionen Schaltungen

Bild 2 . erreicht werden)

. ) » Externe Sensoren (Lichtschranken, Fotozellen,
RotaStep ist ein Produktzweig der Drehimpulsgeber) oder auch Befehle einer SPS
ATB _Laurence Scott ,Prazisions- geben Start- und Stoppsignale an die
Schrittsysteme* elektronische Steuereinheit. Diese flexiblen

* RotaStep & SRA Steuereinheiten sind universell verwendbar fiir
Kupplungsbremskombinationen Funktionen, wie z. B. Impulszahlung,

* MCS02 & SRB Signalunterdriickung, Kompensation duBerer
elektronische Steuereinheiten Einflisse u.s.w.

 FLA

Kurzhubzylinder
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination

Funktionsweise

Bild 3: Kupplungs-Phase

Bild 4: Brems-Phase 1 |:| Druckluftkreis

1. Reibscheibe

2. Kupplungsscheibe

3. Bremsring

4. Gehause

5. Eingangswelle (Kupplungsseite)
6. Ausgangswelle (Bremsseite)

RotaStep wird mit Druckluft zwischen 1 und 3 bar betrieben.

Zwei integrierte Magnetventile leiten den Uberdruck, abhéngig von der Signalgabe, zur
Kupplungs- oder Bremsseite der Reibscheibe.

Bild 3 zeigt RotaStep in Kupplungsphase, Bild 4 in Bremsphase.

Wenn keines der beiden Magnetventile angesteuert ist, herrscht Normaldruck an der
Kupplungs- und an der Bremsseite.

Die Kupplungswelle (Pos.5) und die Bremswelle (Pos.6) kdnnen dann frei rotieren. (Freilauf)
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Schrittsysteme
Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination
RotaStep RotaStep BaugroBe 06 08 10 12 15
Technische Daten .
Drehmoment statisch Ms [Nm]
Druckluft Ap 1 - 3 bar =M =Me =M = Me = M
Zr)err_ngrgaept dynamisch, Mk [Nm| Druckluft 3.9 6-18 | 12-36 | 22-66 | 40-120
max. Drehzahl, nmax, [u/min] 1800 1800 1800 1800 1800
max. zul. Warmeentwicklung, Pumax [W]* 50 80 120 160 200
Massentragheitsmoment, Ir [kgm? x 10] 0,10 0,36 0,85 1,56 29
Reaktionszeit t11 [s x 1079 10 13 15 17 20
max. Zeit zum Erreichen von 100 %
Drehmoment t12 [s x 109 6 7 8 9 10
Nominelle Reibarbeit, Wr [J x 109] 50 144 215 324 464
Internes Volumen, Vg [10® m?] 39 59 73 99 122
zul. Umgebungstemperatur [°C] ** 0-40 0-40 0-40 0-40 0-40
Schutzart [IP] 54 54 54 54 54
Gewicht [kg) 3,6 5,0 7,4 7,9 11,9
[hed Drehmomentbereich
Die erreichbare Wiederholgenauigkeit NJ
betragt +/- 0,3 ms bei allen BaugréBen | | |
und ist konstant wahrend der gesamten 200) | !
Standzeit.
150 mmm—— |
Achtung! n 2 1200 U/min erfordert: . .
1200 ‘23 wi"—/_
a0 — S
P < Phax X 20 —
L1, 3. / o 'Fg‘% r
** In Abh&ngigkeit der tatséchlichen 40 ,
Warmeentwicklung von RotaStep sind &ey
Umgebungstemperaturen bis 60 °C 30 =y
zulassig.
g N pd
I >
v./
Drehmoment- Die Produktreihe RotaStep besteht aus 5 e LT
bereich verschiedenen BaugréfB3en:
RotaStep 06/08/10/12/15. '
B Pl o
. | ny 5
Uber alle Typen ergibt sich ein : - ]
Drehmomentbereich von 3 -120 Nm, siehe . B ]
Bild 3.
RotaStep arbeitet mit einem Differenzdruck b
zwischen 1 und 3 bar. Durch Justierung des ol | |
Luftdruckes lasst sich auch das '
Drehmoment jeder Einheit einstellen, z. B. . N
RotaStep 06 bei 1 bar = 3 Nm, bei .
3 bar = 9 Nm. RotaStep lasst sich auch mit i j
Vakuum betreiben. ; '{
1 i 4 ——— | — ]
Fir Einzelheiten wenden Sie sich bitte an Bild 5 ' L

MSW Motion Control GmbH
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination

Bauformen RotaStep GréBen 06 - 08 — 10 - 12— 15
Typ 10 Typ 20 Typ 30 Typ 40
Welle / Welle Hohlwelle / Welle Welle / Hohlwelle Hohlwelle / Hohlwelle
] &
J o]
=10l QL
Flansche Flansch Typ A
Typ BS intern / extern entsprechend
DIN 42948 H] [|:|
Flansch Typ C
Typ B14 intern entsprechend
DIN 42948
FuBkonsole
. Wellenhéhe entsprechend
Konsole fur FuBmontage DIN 747 H “
Bestell- RotaStep T Bestell- RotaStep T Bestell-
Nummern GroBe yp Nr. GréBe yp Nr.
06 10 NDO80H1111 10 30 NDO080H3131
06 20 NDO80H1121 10 40 NDO80H3141
06 30 NDO080H1131 12 10 NDO080H4111
06 40 NDO80H1141 12 20 ND080H4121
08 10 NDO080H2111 12 30 NDO080H4131
08 20 ND080H2121 12 40 ND080H4141
08 30 NDO080H2131 15 10 NDO80H5111
08 40 NDO80H2141 15 20 ND080H5121
10 10 NDO80H3111 15 30 NDO080H5131
10 20 NDO080H3121 15 40 NDO080H5141
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination

Dimension

Bild 6: RotaStep 06

= n'77777ﬂ77777777711— p-,i

Ed
=

L

. N

- __—j

VAT W/ TR 7/?7)f/2’/ AR TR T B L

. Lo
I =]

Bild 7: RotaStep 08/10/12/15
GroBe L La (Lb | Lc|Ld | Le| Lf| Lg| Lh | Li Li| Lk | Ka | Kb | Kc
Rota 06 | 153 133 10 35 | 695| 30 22 20 | 31,5 7 107 | 11,5 | 16 5 | 164
Rota 08 | 172 155 | 8,5 35 [ 945 40 32 25 | 44 7 - - 21,8 6 22
Rota 10 | 1875 | 163,5| 12 35 | 935| 50 | 40 25 | 51 7 71 42 | 26,9 8 | 274
Rota 12 | 192 168 12 35 | 106 60 50 30 | 60 7 78 | 40 31 8 | 31,3
Rota 15 | 192 168 12 40 | 101 60 50 30 | 60 7 82 | 38 31 8 | 31,3
GroBe | D | Da|Db | De| B |Ba | Bb ([Bc | Bd | Be |H Ha| Hb| Hc | M | Ma
Rota 06 | 14 14 | 58 70 | 102 [ 88,5 |1500| 12 78 | 100 | 71 155 | 84 4 | G1/4|4xM5
Rota 08 | 19 19| 77 87 | 115 | 88,5 1500 12 - - |80 | 176 | 96 4 | G1/4|4xM6
Rota 10 | 24 24 | 80 92 | 142 | 88,5|1500| 12 118 | 140 |90 | 188 | 98 4 | G1/4| 6xM5
Rota 12 | 28 28| 93 | 110 | 170 | 88,5 1500 | 12 138 | 165|100 | 204 | 104 | 4 |G1/4|4XM8
Rota 15 | 28 28 | 93 | 110 | 192 | 116 [1500| 13,5 [163,5| 190 {100 | 210 | 110 | 4 |G1/4|4xM8
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination

Drehmoment
dynamisch

Auswahl

t11 = Reaktionszeit von der Signalgabe bis [Nm]
sich die Ausgangswelle zu drehen
beginnt.

ti2 = max. Zeit bis 100 % Drehmoment
erreicht wird

= t11+t2

ts = Beschleunigungszeit
(Ausgangswelle dreht sich synchron
zur Eingangswelle)

Mk= dynamisches Drehmoment von
RotaStep | —— S -

Ms = statisches Drehmoment von
RotaStep

Bild 8

Zur Bestimmung der richtigen Baugré3e werden folgende Daten benétigt:

n = Drehzahl pro Minute [U/min]
| = Massentragheitsmoment [kgm?]
ts = Beschleunigungs- oder Bremszeit [s]
(max.0,025 Sek. wenn hohe Genauigkeit bendtigt wird)
F zu Uberwindende Reibungskraft [N]

r = Radius der Vorschubrolle [m]
sowie die Taktfrequenz pro Minute

Die Berechnung erfolgt entsprechend folgender Formel:

V- YIix2xmxn
~60x (t3 — t1/2)

+ (Fxr)[Nm]

Die erreichbare Wiederholgenauigkeit von RotaStep wird durch eine Zeit angeben. Dies
ermdglicht das schnelle und einfache Berechnen der aktuellen max. Abweichung. Die
max. Toleranz ist der Weg, der in 0,3 ms zurlickgelegt wird.

As = VXAt

v = 1m/sec

At = %0,0003 sec

As = (1x0,0003) m
0,3 mm

Externe Fehlerquellen wie Sensoren, Drehimpulsgeber oder Instabilitat in der Drehzahl

sind hier nicht berlcksichtigt.

Nutzen Sie die Erfahrung der MSW - Vertriebsingenieure. Hier stehen auch
Computerberechnungsprogramme und weitreichende Anwendungserfahrung zu lhrer Verfligung.
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination

Montage RotaStep 06 fl_
)
a
|
S
4
A RotaStep 08/10/12/15
@
L2 X
e==uts 1 ’..
N JJ@
0-1.800 rpm 0-40 °C
4 IP54
Die RotaStep kann mittels FuBkonsole oder Uber Flansche montiert werden. Die Einbaulage ist
beliebig.
Achtung! Das Ventilgehause befindet sich nur bei der RotaStep 06 an der Eingangswelle.
Bei RotaStep 08/10/12/15 ist das Ventilgehduse an der Ausgangswelle
montiert.
Zulassige d
Lagerbelastung 5 ikl i :In r o
T_ v Fﬂ I i o
F;
< O3 ” < = ooy
‘ !
FR
Fu+ Fa= Famax. Man = Frx d [Nm)
Bild 10
F{otaStep Fa [N] FR max. [N] Mmax [Nm] Anin [mm]
06 300 300 10 60
08 400 400 20 90
10 600 700 25 100
12 800 1000 40 130
15 600 1000 40 240
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Handbuch  RotaStep - Kupplungs-Brems-Kombination Step Systems

Prazisions- e_____
Schrittsysteme

,,Pazisions-Schrittsysteme* ist eine Produktlinie von
ATB Laurence Scott

P N
Weltweite Verkaufs- und Service Organisation

MSW Motion Control GmbH

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen wie z. B. Zeichnungen oder Skizzen enthaltenen Angaben und
technischen Daten, sind vom Kaufer vor Ubernahme und Anwendung zu prifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen
Diensten keinerlei Anspriiche gegeniuber MSW Motion Control GmbH bzw. deren Mitarbeitern ableiten. Es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. MSW Motion Control GmbH behélt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im
Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren, Anderungen an ihren Produkten - auch an bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen.

SchloBstr. 32/34, 33824 Werther www.msw-motion.de

(Westf.) Tel.: +49 (0)5203 919200
Deutschland

MSW Motion Control GmbH :
Vertriebsgesellschaft anfrage@msw-motion.de

MSW Motion Control GmbH

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten. Stand: 29.04.2022
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